GreenValley International

LIG rp 02

Escaner LiDAR SLAM portatil insignia

LiGrip O2 es el escaner LiDAR SLAM portatil de ultima generacién, desarrollado por GreenValley International. Este dispositivo
todo en uno integra un escaner laser, cAmaras panoramicas, camaras SLAM visuales y una antena GNSS, lo que permite la

adquisicion de datos de alta precision y en todas las direcciones, sin limitaciones de tiempo ni entorno.

Cobertura de triple camara para una mejor y facil captura.

Las camaras panoramicas frontal, izquierda y derecha ofrecen una cobertura
3D completa, lo que simplifica la captura de datos y mejora la colorizacion y
la calidad 3DGS.

VSLAM de doble camara para un mapeo mas amplio y estable

Las camaras duales de 1,3 MP cubren todo el rango LiDAR, lo que mejora la estabilidad
en areas con caracteristicas limitadas, como tuineles y espacios subterraneos.

Precision de nivel de encuesta

Impulsado por la tecnologia SLAM de fusién multisensor de
desarrollo propio de GVI, el sistema garantiza una precision absoluta
de 3 c¢cm y una repetibilidad de 2 cm, independientemente del
operador, el entorno, la trayectoria o el tiempo.

Nubes de puntos a nivel milimétrico: Captura de la realidad con alta fidelidad

Admite salidas de nubes de puntos con espaciado de 2 mm, lo que
proporciona resultados comparables al escaneo laser terrestre.

Muiltiples modos de posicionamientos para aplicaciones versatiles

LiGrip O2 admite varios modos de posicionamientos para adaptarse a
diferentes entornos de trabajo:

RTK-SLAM: ideal para areas con senal

RTK PPK-SLAM: adecuado para entornos sin senal

RTK MLF-SLAM: disefiado para entornos con pocas o ninguna funcién
SLAM: mejor para entornos sin GNSS
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Especificaciones

Parametros del sistema

<3cm(1] Nivel de proteccién 1P64
Precision absoluta

<1cml2] Capacidad de almacenamiento 512GB SSD
Precision relativa

<2cm(3] Puerto TYPE-C
Precision de repeticion

<0.015°4] Método de control Aplicacién/Botén
Horizontalidad / Verticalidad

Hasta 640,000 pts/s [5] Rango Hasta 300m([6]
Velocidad de escaneo
peso 2,2 kg [7] (con base y bateria) Método de actualizacion del firmware Desconectado

120 min[8 i i -20°C ~40°
Duracién de la bateria individual (8] Temperatura de funcionamiento 20°C ~40°C
Temp. de almacenamiento (disp.) 40 °C~70°C Método de suministro de energia L Alimentado por baterfa de litio

. Temperatura de almacenamiento 22 °C~30 °C @
Temp. de almacenamiento. (bat.)

recomendada
Parametros del sensor LiDAR
Modelos de laser compatibles Velocidad XT16 XT32 XT32M2X 320,000 Longitud de onda laser 905 nm
de escaneo pts/s, 640,000 pts/s 280° Rango de deteccién 120 m, 300 m
Campo de visién (horizontal)x360° (vertical) Precision del LIDAR 05cm
Nivel de seguridad Clase 1 (seguro para los 0jos)
Parametros de la camara
Nimero de camaras 5 ) L 12 MP %3
Camaras panoramicas
Camaras visuales 13 MP x2 Velocidad de fotogramas Ajustable
Pardmetros de la IMU
Frecuencia de salida 200HZ osicion de posprocesamiento Horizontal 0.005 m, Vertical 0.01 m

Precision

Precision de actitud del

posprocesamiento Roll/Pitch: 0.003°, Heading: 0.01°

Método de mapeo

Procesamiento en

Principios de mapeo MLF-SLAM, PPK-SLAM RTK-SLAM, SLAM tiempo real Admitido

Colorizacién en tiempo real Admitido

Especificaciones de salida

Nube de puntos coloreada LAS, LIiDATA Imagenes Panoramicas Imglist+jpg

MESH LOD-0SGB Salpicadura gaussiana lisplat, ply

#daptadorde-postetetescépico Didmetro del poste telescopico

3009 soportado 25-255mm
Peso
Compatibilidad Serie LiGrip O (incluye O1 Lite y O2 Lite)
Parametros del kit Frontal
Peso 21kg Dlmelnsmnes del embalaje 560%340%160 mm
exterior
Compatibilidad Serie LiGrip O (incluye O1 Lite y 02 Lite)
Parametros del kit de mochila
Peso 3,9kg Dimensiones 580x303x145 mm
Pantalla de alimentacion de bateria dual  Compatible Intercambio en caliente Admitido

Compatibilidad Serie LiGrip 02

[1] [2]: Medido en el campo de precisién de GreenValley; pueden ocurrir desviaciones en algunos escenarios..

[3]: Dos escaneos con GNSS, con desconexion GNSS no superior a 100 metros.

[4]: Requiere la medicidn de objetos absolutamente horizontales y verticales, como paredes de edificios e interiores..
[5] XT16: 320.000 puntos/s; XT32/XT32M2X: 640.000 puntos/s

[6] XT16/XT32: Alcance maximo 120 m; XT32M2X: Alcance maximo 300 m

[7] XT16/XT32: 2,5 kg (sin GNSS); XT32M2X: 2,2 kg (sin GNSS)

[8] Medido a 20 °C, sin grabacidn de cdmara ni conexién RTK

[9] Almacenamiento a -20°C a 45°C durante menos de 1 mes; -20°C a 35°C durante mas de 1 mes
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